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@ Katheter mit zusatzlichem Handgriff 

® Ein Hilfsgriff (?) kann an einem aufcerhalb eines Kor- 
pers bleibenden Bereich (4) eines Katheters (1) ange- 
klemmt sein oder angeklemmt werden und ist gegenuber 
dem Katheter (1) in dessen Erstreckungsrichtung ver- 
schiebbar, aber auch insbesondere durch die Haltekraft 
des Benutzers festklemmbar, so da& der Benutzer den Ka- 
theter (1) nicht nur mit dessen Handgriff (5) sondern zu- 
satzlich mit diesem Hilfsgriff (7) bewegen, manipulieren 
oder wenigstens bequem halten kann. Das der Hilfsgriff 
(7) losbar befestigt ist, kann er ggf. auch mehrfach wie- 
derverwendet werden. 
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Die Erfindung betrifrt einen Katheter zum Einfuhren in 
das Innere des Korpers eines Lebewesens, insbesondere ei- 
nes Menschen und vorzugsweise in das GefaBsystem, wel- 
cher Katheter einen in Gebrauchssteilung aus dem Korper 
uberstehenden Endbereich mit wenigstens einem Handgriff 
oder Manipulator oder dergleiehen Angreifstelle zur Durch- 
fuhrung von Manipulationen aufweist. .-> 

Als "Katheter" ist dabei im vorliegenden Falle jedes flexi- 
ble, vorzugsweise im Querschnitt zum Beispiel ctwa runde 
oder ovale und/oder schlauchformige medizinische Behand- 
lungs- und Diagnosehilfsmittel, zum Beispiel auch eine 
Sonde, gemeint. 

Es ist eine Vielzahl unterschiedlicher derartiger Hilfsmit- 
tel in untcrschiedlichen Fonnen und fur verschiedene An- 
wendungen bekannt. Beispielsweise kennt man zahlreiche 
durch BlutgefaBc in das Herz einfuhrbare Katheter, urn dort 
Messungen, Stimulationen und/oder Ablationen durchzu- 
fuhren, wobei es auch erforderlich sein kann, die jeweilige 
Arbeilsspitze eines solchen Katheters von auBen her mit 
drehbaren, schraubbaren oder auch verschiebbaren Hand- 
griffen oder Manipulatorcn zu bewegen. 

Ein Beispiel fiir einen derartigen Katheter beschreibt 
DE43 20 962 C2. Weitere Beispiele fur derartige Katheter 
mit unterschiedhch gestalteten Handgriffen oder Manipula- 
toren werden in dieser Druckschrift zitiert, z.B. der 
EP 489 937. 

Bei einer Behandlung eines Patientcn mit Hilfe eines Ka- 
theters wird dieser in der Rcgcl von der behandclnden Per- 
son mit beiden Handen erfaBt, namlich einerseits an der als 
Handgriff ausgebildeten Angreifstelle und andererseits mit 
der zweiten Hand nahe dem Eintritt dieses Katheters in den 
Korper. Da solche Katheter einen moglichst geringen Quer- 
schnitt haben, um gut eingefuhrt und betaligt werden zu 
konnen, ist vor allem das Halten dieses auBerhalb des Kor- 
pers befindlichcn Bereiches des Katheters nahe seinem Ein- 
tritt in den Korper fiir die zu bchandelnde Person muhsarn 
und unbequem. Dies gilt um so mehr, je langer cine derar- 
tige Behandlung dauert. 

Es besteht deshalb die Aufgabe, einen Katheter der ein- 
gangs genannten Art zu schaffen, bei welchem sein Halten 
am Eintritt in den Korper erleichtert ist und unter Umstan- 
den cine zusatzliche Manipulalionsmoglichkcit ergibt. 

Die Losung dieser scheinbar widerspriichlichen Aufgabe 
besteht im wesentlichen darin, daB an dem auBerhalb des 
Korpers bleibenden Endbereich des Katheters ein zusatzli- 
chei rclativ zu ihm verschiebbarer, durch eine radiale 
Druckkraft an der AuBenseite des Katheters losbar festleg- 
barer Hilfsgrilf vorgeschen ist. 

Ein solcher Hilfsgrilf an dem nicht zum Einfuhren in den 
Korper vorgesehenen Endbereich des Katheters ermoglicht 
cs dem Benulzcr, also dem behandclnden Arzt, den Hilfs- 
griff nach dem Einfuhren des Kalhcters in eine giinstige 
Lage zu verschieben, in welcher er den Katheter mit seiner 
zweiten Hand halten oder gegebenen falls auch bewegen 
mochte. Dabei ist vorteilhaft, daB dieser Hilfsgriff auf sehr 
cinfache Wcise fcstgclcgt werden kann, also der Bcnutzcr 
auch die evenluellc Verschiebung des Ilandgriffes relativ zu 
dem Katheter sehr einfach durch fuhren kann. Der erfin- 
dungsgcmaBe, in beliebige Position verschiebbare Hilfsgriff 
croffriet in vorteilhafter Weise zusatzliche Manipulations- 
moglichkeiten an dem Katheter, beispielsweise ein Verdre- 
hen dieses Katheters oder auch eine gewisse axial e Hin- und 
Hcrvcrschicbung in Langscrstreckungsrichtung des Kathe- 
ters. Es konnte also beispielsweise gleichzeitig mit der einen 
Hand eine Drehbewegung und mit der anderen Hand eine 
Verschicbebewcgung durchgefuhrt werden, was zum Bei- 



spiel beim Positionieren der Katheterspitze im Herzen oder 
beim Einfuhren in cine GefaBabzwcigung wiinschenswert 
und zweckmaBig sein kann. 

Eine besonders vorteilhafte und zweckmaBige Ausgestal- 
5 tung der Erfindung, die vor allem auch von der Herstellung 
und von der Handhabung sowie dem konstruktiven Aufbau 
des Hilfsgriffes her besonders gunstig ist, kann darin heste- 
hen, daB der Hilfsgriff eine den Katheter aufnehmende In- 
nenlangshohlung aufweist und mindestens bereichsweisc 
10 derart zusammendruckbar ist, daB er durch Druck auf seine 
AuBenseite losbar an dem Katheter festklemmbar ist. Somit 
kann der Benutzer den Hilfsgriff selbst schon dadurch in ei- 
ner jeweils gewahlten Lage festlegen, daB er ihn festhalt, 
was sowieso der Sinn dieses Hilfsgriffes ist. Um den Hilfs- 
15 griff zu verschieben, muB die Haltekraft vermindcrt oder ge- 
lockert werden, was jedoch ebenfalls sehr einfach durch- 
fuhrbarist. 

Der Hilfsgriff kann aus weichem Gummi, synthetischem 
Gummi oder Kunslstoff bestehen und vom Benutzer durch 
20 den Haltedruck mit der KatheterauBenseite verklemmbar 
sein. Der genannte Werkstoff erlaubt einerseits gut eine Um- 
setzung der Haltekraft auch in eine Klemmkraft zwischen 
Hilfsgriff und Katheter und ergibt gleichzeitig einen rclativ 
hohen Reibungskoefflzienten, so daB schon cine relativ gc- 
25 ringe Haltekraft eine ausreichende Fesdegung des Hilfsgrif- 
fes bewirkt. 

Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung von ganz er 1 
heblichcr Bedeutung kann darin bestehen, daB der Hilfsgriff 
- ausgehend von seiner Innenlangshohlung - wenigstens ei- 
30 nen axial und radial verlaufenden Schlitz aufweist, der seine 
AuBen- oder Oberflache durchsetzt. Dadurch ist es moglich, 
diesen Hilfsgriff an dem Schlitz aufzuweiten und ihn quer 
iiber den Katheter zu bewegen, um ihn an dem Katheter an- 
zubringen oder umgekehrt von dem Katheter wieder zu lo- 
ss sen, ohne daB der Katheter in Langsrichtung in dessen In- 
nenlangshohlung eingcfadelt werden muBte. Somit kann der 
Hilfsgriff auch auf einen Katheter aufgesetzt werden, der 
bisher ohne einen solchen Hilfsgriff vorgesehen ist und fer- 
ner kann der Hilfsgriff auch mehrfach verwendet werden, 
40 selbst wenn der Katheter nur einmal benutzt werden kann 
oderdarf. 

Dabei ist es auch moglich, daB der Hilfsgriff durch axiale 
und radiale Schlitze in wenigstens zwei jeweils einen Anteil 
der Innenlangshohlung aufweisende Tcile zerlegbar ist und 
45 Verbindungsmittel zum Zusammenhalten in Gebrauchsstei- 
lung, insbesondere zum gegenseitigen Kuppeln der beiden 
Teile oder Halften, aufweist. Dadurch kann das nachtragli- 
che Anbringen an einern Katheter, der eventuell sogar schon 
verlegt ist, vcreinfacht werden, weil die beiden Teile oder 
50 Halften des Hilfsgriffes zueinander passend und dabei den 
Katheter in sich aufnehmend zusammengefugt werden kon- 



Eine weitere Ausgestaltung zur Erlcichtcrung des nach- 
traglichen Anbringens oder des Wcchselns des Hilfsgriffes 
55 kann darin bestehen, daB von der Innenlangshohlung des 
Hilfsgriffes aus wenigstens ein weiterer, in radialer und 
axialerRichtung verlaufender Schlitz oder dergleiehen Aus- 
sparung vorgeschen ist, welchc untcrhalb der Oberflache des 
Hilfsgriffes endet. Dadurch wird die Aufsprcizbarkeit des 
60 Hilfsgriffes, insbesondere wenn er nur einen von seiner In- 
nenlangshohlung radial bis zur Oberflache reichenden offc- 
nen Axialschlitz aufweist, erleichtert, da die Ruckstellkraft 
durch den zusatzlichen, nicht bis zur Oberflache reichenden 
Schlitz vermindert wird. Gleichzeitig wird die Nachgiebig- 
65 kcit auch beim Zusamincndruckcn groBcr, so daB rclativ gc- 
ringe Haltekrafte auch zum Festklemmen des Hilfsgriftes 
mit seiner Innenlangshohlung an der KatheterauBenseite 
fuhren. 
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Es ist abcr auch moglich, daB der Hilfsgriff eine nach sei- 
ner Anbringung wirksaine Kleimiie cnthait, die durch eine 
Losebewegung offenbar oder losbar ist. Mit einer solchen in 
dem Hilfsgriff vorgesehenen Klemme kann er an einer vor- 
gewahlten Stelle des Katheters feslgclegt werden, so daB der 
Benutzer den Hilfsgriff auch nicht unabsichtlich eventuell 
bei Manipulationsbewcgungen verschicben kann. 

Beispielsweise kann der Hilfsgriff wenigstens eine in ra- 
dialer Richtung wirksaine Druckfeder als Kleimne oder Teil 
einer Klemme enthalten, die in einer klemmenden Druckpo- 
silion losbar gehalten und durch eine Ausrastbewegung ent- 
spannbar ist. Derartige Druck-Halterungen mit Druckfedem 
sind beispielsweise aus Druckknopflichtschaltern bekannt, 
die bei einer ersten Druckbewegung einen Kontakt und ent- 
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Fig. 7 eine Stirnansicht eines abgewandeiten Hiifsgriffes, 
bei welchem cin in radialer und axialer Richtung verlau fen- 
der Schlitz keilfbrmig ausgebildet ist und an den Schlit- 
zwanden zueinander passende Fuhrungen vorgesehen sind, 
die beim Zusammendrucken des Hiifsgriffes zusammenwir- 
ken und ineinandergreifen, 

Fig. 8 eine Stirnansicht eines in Langsrichtung zweige- 
teilten Hiifsgriffes, dessen beide Halften in ihrern Beruhrbe- 
rcich Kupplungsmittel zumindest zum gegenseitigen Fcstlc- 
gen gegen ein gegenseitiges Verschieben der beiden Teile 
aufweisen, 

Fig. 9 eine Stirnansicht eines Hiifsgriffes, der neben ei- 
nem durch seine Oberflache reichenden Langsschlitz noch 
zwei seine Flexibility erhohende, in radialer Richtung ver- 



sprechenden Kontaktdruck hcrstelien und bei einem zweiten 15 lautende Schlitze oder Ausnehrnungen hat, die unterhalb 

Driicken wieder in entspannte Lage zuruckspringen. seiner Oberflache enden, 

Eine andere oder zusatzliche Moglichkeit besteht darin, Fig. 10 einen Langsschnitt durch einen in Gebrauchsstel- 

daB als Klemme eine exzentrisch angeordnete Rolle inner- lung beflndlichen Hilfsgriff, der eine eine Druckfeder auf- 

halb des Handgriffes gelagert ist, deren Achse quer zu der weisende, in radialer Richtung wirkende Klemme enthalt 

Langsmittelbohlung des Hiifsgriffes orientiert ist und die 20 sowie 

zum Losen cntgegen ihrer Klemmstellung verdrehbar ist. Fig. 11 eine der Fig. 10 entsprechende Darstellung eines 

Aufgrund der Exzentrizitat fuhrt eine Verdrehung in der ei- langsgeschnittenen Hiifsgriffes, der eine urn eine quer zu 

nen Richtung zu einer immer groBercn Annaherung an die der Langsinnenhohlung des Hiifsgriffes und quer zu dem 

Innenlangshohlung bzw. einen Eingriff in diesc, so daB ein Katbeter angeordnete, exzentrisch gelagertc Klemmrolle 

dort verlaufender Katheter verklemmt wird. Eine entgegen- 25 zum losbaren Festklemmen des Hiifsgriffes an dem Kathe- 

gesetztc Verdrehung entfernt den Bereich groBerer oder gro- ter aufweist, die mit einem Teil ihres Umfanges uber die 

Ber Exzentrizitat wieder von dieser Innenlangshohlung, so Oberseite des Hiifsgriffes zur Durchfuhrung einer Drehbe- 

daB sic und der in ihr vcrlaufende Katheter freigegeben wer- wegung iibersteht. 

den und dann der Hilfsgriff in Langsrichtung verschoben Ein in Fig. 1 im ganzen mit 1 bezeichneter Katheter dient 

werden kann. 30 gem. Fig. 2 zum Einfuhren in das Innere eines Korpers bei- 
spielsweise eines Menschen, wobei dieser Korper nicht dar- 



Es besteht also die Moglichkeit, den zusatzlichen Hilfs- 
griff sehr einfach aufzubauen und mit einem Langsschlitz zu 
versehen, urn ihn auch schnell montieren zu konncn, wobei 
lediglich die Haltekraft des Benutzers den Hilfsgriff auch an 
einer beliebig gewahlten Stelle des Katheters festlegt und 35 
diese Stelle auch je nach Erfordemis beim Manipulieren 
schnell geandert werden kann. Die andere Moglichkeit be- 
steht darin, den Hilfsgriff mittels einer Klemme zu fixieren, 
die auf einfache Weise gelost werden kann, so daB der Hilfs- 
griff auch in einer solchen Ausfuhrungsform in eine jeweils 40 
gunstige Position gebracht werden kann, wobei zwar dann 
ein hoherer Aufwand wegen der vorzusehenden Klemme 
anfallt, der Benutzer aber den Hilfsgriff so fixieren kann, 
daB auch groBcrc Krafte, beispielsweise auch Zugkraflc auf- 
gebracht werden konnen, ohne daB die Gefahr eines unge- 
wollten Verschiebens des Hiifsgriffes besteht. 

Nachstehend sind Ausfuhrungsbcispiele der Erfindung 
anhand der Zeichnung nahcr beschrieben. Es zeigt in zum 
Teil schematisierter Darstellung: 

Fig. 1 eine Ansicht eines in seinem Verlauf unterbrochen 
dargestellten Katheters, der zum Manipulieren seiner Ar- 
beitsspitze einen Handgriff und crfindungsgcmaB auBerdcm 
mit geringem Abstand zu diesem Handgriff in einem auBer- 
halb des Korpers bleibendcn Endbereich einen Hilfsgriff 
aufweist, 

, Fig. 2 eine Ansicht des auBerhalb des Korpers bleibendcn 
Teiles eines Katheters und eine Einfuhrvorrichtung, durch 
welche der Katheter in einen Korper eintritt, wobei nahe 
dieser Ein Irittsstelle der Hiifsgriffangeordnct ist und gieich 



gestellt ist, aber eine Einfuhrvorrichtung 2. Diese fuhrt bei- 
spielsweise in ein BlutgefaB und dichtel den Katheter an sei- 
nem Eintritt 3 ab, so daB kein Blut austreten kann. 

An dem aus dem Korper und dieser Einfuhrvorrichtung 2 
iiberstehenden Endbereich 4 hat der Katheter 1 einen Hand- 
griff 5, womit Manipulationen der Arbeitsspitze 6 (vgl. Fig. 
1), insbesondere ihre Positionierung oder auch eine Ande- 
rung ihrer Positionierung moglich ist. 

In Fig. 1 und 2 erkcnnt man ferner, daB an dem auBerhalb 
des Korpers blcibenden Endbereich 4 des Katheters 1 ein 
zusatzlicher, relativ zu dem Katheter 1 vcrschiebbarer, 
durch eine noch naher zu eriauternde radiale Druckkraft an 
der AuBenseite des Katheters zeitweise und losbar festlcg- 
45 barer Hilfsgriff 7 vorgesehen ist. Dadurch ist es moglich, 
dafi ein Benutzer oder Operateur den Katheter 1 nicht nur 
mit Hilfc des Handgriffes 5 und einem mitunter betrachtli- 
chen Abstand zu dem Eintritt 3 in die Einfuhrvorrichtung 2 
und in den Korper des Patienten handhabt und manipuliert, 
50 sondern er kann mit der zweiten Hand an diesem Hilfsgriff 7 
anfassen, dadurch den Katheter 1 besser fii hren und zusatz- 
lich manipulieren. Durch die Verschiebbarkeit und Losbar- 
keit kann dabei die Angriffsstelle dieses Hiifsgriffes 7 belie- 
big gcwahlt und auch wahrend der Behandlung geandert 
werden. 

GemaB den Fig. 3 bis 1 1 hat der Hilfsgriff 7 cine den Ka- 
theter 1 bzw. dessen Endbereich 4 aufnehmende Innenlangs- 
hohlung 8, so daB eine gute Kraftubertragung moglich ist. 
Im Ausfuhrungsbeispiel gem. den Fig. 1 bis 9 ist dabei der 
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zeitig angedeutet ist, wie ein Benutzer einerseits mit der 60 Hilfsgriff 7 bzw. seine Innenlangshohlung 8 zumindest be- 



rechten Hand den dem Katheter zugchorenden Handgriff 
und ahdererseits den erfindungsgemaB vorgesehenen Hilfs- 
griff crfaBt, 

Fig. 3 eine Stirnansicht, 

Fig. 4 einen Langsschnitt und 

Fig. 5 die andere Stirnansicht sowie 

Fig. 6 eine Draufsicht auf einen Langsschlitz des Hiifs- 
griffes gem. den Fig. 1 und 2, 



reichsweise derail zusammendruckbar, daB dieser Druck 
sich auf den Katheter 4 fortsetzt und ReibschluB zwischen 
ihm und dem Hilfsgriff 7 herstellt. Somit ist in diesem Aus- 
fuhrungsbeispiel der Hilfsgriff 7 durch Druck auf seine Au- 
65 Benseite losbar an dem Katheter 1 festkleiiimbar, wobei 
diese Druckkraft von der haltenden Hand gleichzeitig durch 
die Haltekraft bereits aufgebracht werden kann. Dabei kann 
diese Druckkraft in jeder beliebigen Querrichtung, also, wie 
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in Fig. 2 sichtbar, auch tcilweise in Richtung der radialen 
Erslreckung cincs noch zu crlauternden axialcn Schhtzes 9 
erfolgen, wenn dcr Hilfsgriff 7 aus entsprechend weichem 
Werkstoff wie weichem Gummi, synthctischem Gummi 
oder Kunststoff besteht. 

GemaB Fig. 3 ist dabei die Lochung oder Innenlangshoh- 
lung 8 zumindest in einern in Fig. 4 erkennbaren mittleren 
engeren Bereich profibert und hat dabei eincn viel- oder 
viereckigen, in diesein Ausfuhrungsbcispiel quadraLischen 
Innenquerschnitt. Dies ftihrt in vorleilhafter Weisc zu einer 
nur linien- oder gegebenenfalls nur punktrormigen Beruh- 
rung zwischen der Innenlangshohlung 8 und dem von ihr in 
Gebrauchsstellung umschlossenen Katheter 1, so daB die 
gcwunschtc Verschicbbarkeit enLsprcchend leichtgangig ist, 
dennoch aber beim Festhalten und Zusammendrucken eine 
groBe Haltekraft entsteht. 

Der schon erwahnte axial und radial verlaufende Schlitz 
9, der von der Innenlangshohlung 8 ausgeht und gem. Fig. 3 
bis 9 die Oberflache des HilfsgrifTes 7 durchsetzt, ermog- 
licht eine Aufweitung des Hilfsgriffes 7 entlang diesem 
Schlitz 9, urn ihn in Querrichtung auf den Katheter 1 aufzu- 
stecken oder umgekehrt von ihm zu entfernen. Somit kann 
der Hilfsgriff 7 auch dann an dem Katheter nachtraglich an- 
gebracht werden, wenn er gem. Fig. 2 schon veriegt ist. Fer- 
ner kann der Hilfsgriff 7 nach der Benutzung entfernt wer- 
den, so daB er selbst bei nur einmaligem Gebrauch des Ka- 
theters 1 mehrfach Verwendung finden kann. AuBerdem 
konnen die Fertigung des Katheters 1 und des Hilfsgriffes 7 
vollig unabhangig voneinander erfolgen, weil der Hilfsgriff 



rung 9c auf der anderen Seite vorgesehen sind. 

Fig. 8 zeigt eine Ausfuhrungsform, bei welcher dcr Hilfs- 
griff 7 durch axial und radial verlaufende Schlitze in zwei je- 
weils einen Anteil der Innenlangshohlung 8 aufweisende 
Teile, in diesem Falle Hal.ft.en, zerlegbar ist, wobei Verbin- 
dungsmittel 10 zum Zusammenhalten in Gebrauchsstellung 
und zum gegenseitigen Kuppeln der beiden Teile oder Half- 
ten vorgesehen sind. Dabei genugt es, wenn dicse Vcrbin- 
dungsmittcl 10 ein gegenscitigcs Verschieben der bcidcn 
to Teile verhindern, wahrend das Zusammenhalten selbst evil, 
sogar nur durch die haltende Hand erfolgen konnte, aber 
auch durch ReibschluB oder Clipse unterstutzt sein konnte. 

Fig. 9 zeigt eine Ausfuhrungsform, bei welcher zusatzlich 
zu dem die Oberflache des Hilfsgriffes 7 durchsctzendcn 
15 Schlitz 9 zwei weitere axial und radial zu der Innenlangs- 
hohlung 8 verlaufende Schlitze 11 vorgesehen sind, die das 
Aufweiten des Schlitzes 9 zum Aufstecken auf den Katheter 
1 erleichtern konnen. 

Diese zusatzlichen Schlitze 11 enden dabei unterhalb der 
20 Oberflache des Hilfsgriffes 7. Gleichzeitig vermindern sie 
die Ruckstellkraft beim Aufweiten des offenen Schlitzes 9, 
so daB das nachtragliche Anbringen an einem Katheter 1 
entsprechend erleichtert ist. 

In den Fig. 10 und 11 sind Beispiele von Hilfsgriffen 7 
25 dargcstellt, die eine nach seiner Anbringung wirksame 
Klemme enthalten, die durch eine spezielle Losebewegung 
offenbar oder losbar ist. 

Der Hilfsgriff 7 gem. Fig. 10 enthalt dabei wenigstcns 
radialer Richtung wirksame Druckfeder 12 als 
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7 zu jeder belicbigen Zcit in Querrichtung auf den Katheter 30 Klcmmc, die in einer klemmenden Druckposition losbar ge- 

halten und durch eine Ausrastbewegung entspannbar ist. 
Durch einen Druck entgegen dem Pfeil Pf 1 kann die Druck- 
feder 12 gespannt und dadurch die Klemmwirkung erzeugt 
und durch eine weitere Druckbewegung in der gleichen 
Richtung wieder gelost werden, so daB sie sich in Richtung 
des Pfeiles Pfl entspannen kann. 

Fig. 11 zeigt cine Anordnung, bei welcher als Kleimne 
eine exzentrisch angeordnete Rolle 13 innerhalb des Hilfs- 
griffes 7 drehbar gelagert ist, deren exzentrische Achse 14 
quer zu der Langsmittelhohlung 8 und quer zu dem Katheter 
1 orienuert ist und die zum Verklemmen in Richtung des 
Pfeiles Pf2 und zum Losen entgegen dieser Klemmstellung 
verdrehbar ist. Beim Verdrehen an dem Liber die Oberflache 
des Hilfsgriffes 7 vorstehenden Umfangsteil der Rolle 13 
gelangt ein Bereich groBerer Exzentrizitat zu dem Katheter 
1 und kann diesen klemmend beaufschlagen. Bei der urnge- 
kehrten Verdrehung wird dieser Bereich groBerer Exzentri- 
zitat von dem Katheter 1 wieder wegbewcgt, so daB dcr Ka- 
theter 1 freigegeben wird. 

Der Hilfsgriff 7 kann an einem auBerhalb eines Korpers 
bleibenden Bereich 4 eines Katheters 1 angeklemmt sein 
oder angeklemmt werden und ist gegeniiber dem Katheter 1 
in dessen Erslreckungsrichlung verschiebbar, aber auch ins- 
besondere durch die Haltekraft des Benutzers festklemmbar, 
so daB der Benutzer den Katheter 1 nicht nur mit dessen 
Handgriff 5, sondern zusatzlich mit diesem Hilfsgriff 7 be- 
wegen, manipulieren oder wenigstens bequem hallen kann. 
Da der Hilfsgriff 7 losbar befestigt ist, kann er ggfs. auch 
mehrfach wieder vcrwendel werden. 



1 aufgesteckt werden kann unabhangig von Form und GroBe 
der beidseits sich crstreckenden Katheterteile oder Anbau- 
ten. Ein Einfadeln des Katheters in den Hilfsgriff 7 wird 
durch diese Schlitzung vermieden. 

Dabei ist in Fig. 4 dargestcUt, daB dieser Schlitz 9 von au- 
Ben her in radialer Richtung bis unter die Mitte des Hilfs- 
griffes 7 und bis unter die Innenlangshohlung 8 reicht, zu- 
mindest uber einen TeiJ der axialen Lange des Hilfsgriffes 7. 
Dadurch wird der Hilfsgriff weiter "geschwacht", kann also 
umso leichter im Bereich des Schlitzes geoff net werden, um 40 
den Hilfsgriff uber einen Katheter 1 aufzuslecken, und au- 
Berdcm sind die Ruckstellkraftc innerhalb des Hilfsgriffes 7 
verringert, so daB auch die Verschiebbarkeit auf dem Kathe- 
ter entsprechend leichtgangig ist, bis dcr Hilfsgriff durch 
den Benutzer angedriickt wird. Der Schlitz 9 schwacht also 45 
die Festigkeit des Hilfsgriffes, so daB er einerseils leichtgan- 
gig verschiebbar ist, andererseits aber eine geringcrc Druck- 
kraft auf seine AuBenseite schon ausreicht, urn eine genu- 
gende Reibkraft im Bereich der zum Teil verengten (Fig. 4) 
Innenlangshohlung 8 zu bewirken. 50 

Es ergibt sich also ein sehr einfach aufgebauler Hilfsgriff 
7, der schnell und einfach an beliebige Katheter anmontiert 
werden kann, wobei seine zeitweisc Fixierung durch den 
Benutzer selbst und durch dessen Haltekraft erfolgt. Vor al- 
lem bei Manipulationcn mit Hilfe des Hilfsgriffes 7 erhoht 55 
sich dabei die Haltekraft und damit die Klemmkraft prak- 
tisch von selbst . 

Die Form des Schlitzes 9 kann dabei unterschicdlich sein, 
wie es beispielsweise in Fig. 7 bis 9 angedcutet ist. Aber 
auch im Verlauf des Schlitzes selbst kann gem. Fig. 6 eine 60 
Formanderung vorgesehen sein, die das seitlichc Aufstek- 
ken aufgrund einer trichterfonmgen Erweiterung 9a an we- 
nigstens einem Ende des Hilfsgriffes 7 erleichtert. 

Fig. 7 zeigt eine Anordnung, bei welcher sich der Schlitz 
9 insgesamt nach auBen crweitcrt, wobei an den Schlitzwan- 65 
den zucinanderpassende und beim Zusammendrucken in- 
einandcrgreifende Fiihrungsmittel in Form eines Vorsprun- 
ges 9b auf der einen Seite und einer dazu passenden Ausspa- 



Palentanspruche 

1. Katheter (1) zum Einfuhren in das Innere des Kor- 
pers eines Lebcwesens, insbesondere eines Menschen 
und vorzugs weisc in das GefaBsystem, welcher Kathe- 
ter einen in Gebrauchsstellung aus dem Korper iiber- 
stehenden Endbereich (4) mit wenigstens einem Hand- 
griff oder Manipulator oder derglcichen AngreifsteLle 
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zur Durchfuhrung von Manipulationen aufweist, da- trichterformige Erweiterung (9a) hat. 

durch gekennzeichnet, daB an dein auBerhalb dcs 1 ' 

Korpers bleibenden Endbereich (4) des Katheters (1) Hierzu 4 Seite(n) Zeichnungen 

ein zusatzlicher relativ zu ihm verschiebbarer, durch * 

cine radiale Druckkraft an der AuBenseitc des Kathc- 5 
ters losbar fesdegbarcr Hiifsgriff (7) vorgesehen ist. 

2. Katheter nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichneL, 
daB der Hiifsgriff (7) eine den Katheter (1) aufneh- 
mendc Inncnlangshohlung (8) aufweist und inindestens 
bercichsweise derart zusaminendruckbar ist, daB er 10 
durch Druck auf seine AuBenseite losbar festklemmbar 
ist. 

3. Katheter nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnct, daB die Inncnlangshohlung (8) zumindest in 
einem mittleren oder engeren Bereich profiliert ist und 15 
insbesondere einen viel- oder viereckigen oder quadra- 
tischen Innenquerschnitt hat. 

4 Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Hiifsgriff (7) aus wcichem 
Gummi, synthetischem Gummi oder KunststofF besteht 20 
und vom Benutzer durch den Haltedruck mit der Ka- 
theterauBenseite verklemmbar ist. 

5. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Hiifsgriff (7) - ausgehend von 
seiner Innenlangshohlung (8) - wenigstens einen axial 25 
und radial verlaufenden Schlitz (9) aufweist, der seine 
Oberflache durchsetzt. 

6. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB der axial und radial verlaufcnde 
Schlitz (9) von auBen her in radialcr Richtung bis untcr 30 
die Mitte des Hilfsgriffes (7) und bis unter die Innen- 
langshohlung (8) reicht. 

7. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Hiifsgriff (7) durch axiale und 
radiale Schlitze (9) in wenigstens zwei jeweils einen 35 
Anteil der Innenlangshohlung (8) aufweisende Teile 
zerlcgbar ist und Verbindungsmittel (10) zum Zusam- 
menhalten in Gebrauchsstellung, insbesondere zum ge- 
genseitigen Kuppeln der beiden Teile oder Halften, 
aufweist. 40 

8. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB von der Innenlangshohlung (8) 
aus wenigstens ein weiterer, in radialer und axialer 
Richtung verlaufcnde Aussparung (11) vorgesehen ist, 
wclche unterhalb der Oberflache des Hilfsgriffes (7) 45 
endet. 

9. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Hiifsgriff (7) eine nach seiner 
Anbringung wirksamc Klemme enthalt, die durch eine 
Losebewegung offenbar oder losbar ist. 50 

10. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB ,der Hiifsgriff (7) wenig- 
stens eine in radialer Richtung wirksamc Druckfeder 
(12) als Klemme enthalt, die in einer klemmenden 
Druckposition losbar gehalten und durch eine Ausrast- 55 
bewegung cntspannbar ist. 

11. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 10, da- 
durch gekennzeichnet, daB als Klemme cine exzen- 
trisch angeordnete Rollc (13) inncrhalb des Hilfsgriffes 
(7) gclagert ist, deren Achse (14) quer zu der Langsmil- 60 
telhohlung (8) dcs Hilfsgriffes (7) orientiert ist und die 
zum Losen entgegen ihrer Klemmstellung verdrehbar 
ist. 

12. Katheter nach einem der Anspriiche 1 bis 11, da- 
durch gekennzeichnet, daB der die Oberflache dcs 65 
Hilfsgriffes (7) durchsetzende Schlitz (9) an zumindest 
einem Ende des Hilfsgriffes (7) eine insbesondere etwa 
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